
 

 
 

    

カメラタイプ fusionTrack™ 500 fusionTrack™ 250 spryTrack™ 180 spryTrack™ 300 IR spryTrack™ 300 RGB 

寸法 528mm x 80mm x 85mm 294mm x 86mm x 99mm 233mm x 57mm x 47mm 356.5mm x 60.5mm x 55mm 356.5mm x 60.5mm x 55mm 

重量 2.16kg 1.28kg 670g 1.07kg 1.07kg 

精度 
0.11mm RMS（最大2.4m） 、0.22mm（95%

信頼区間、最大2.4m） 

0.20mm RMS（最大2m）、0.40mm（95%信

頼区間、最大2m） 

0.24mm RMS (最大1.4m)、0.47mm（95%信

頼区間、最大1.4m） 

0.14mm RMS（最大1.4m） 

0.27 mm（95%信頼区間、最大1.4m） 

0.14mm RMS（最大1.4m） 

0.27 mm（95%信頼区間、最大1.4m） 

トラッキング範囲 700mm～2800mm 400mm～2400mm 200mm～2000m 400mm～2400mm 400mm～2400mm 

画像取得 IRトラッキング画像 IRトラッキング画像 IRトラッキング画像 IRトラッキング画像 
ライブビデオ画像、トラッキング画像また

はインターリーブ取得 

取得レート 335Hz 120Hz 54Hz 54Hz 54Hz 

遅延 約4ms 約4ms 約25ms 約25ms 約25ms 

取り付け M4ネジ x 4または三脚 1/4-20 UNC M4ネジ x 4 M3ネジ x 4 M3ネジ x 4 M3ネジ x 4 

汎用延長ポート 
トリガー入出力、タイムスタンプ取得、 

複数台の同期 
該当なし 該当なし 該当なし 該当なし 

電源要件 
パワー・オーバー・イーサネット（PoE+ 

IEEE 802.3at-2009 タイプ 2）： 

48V、0～6A、25.5W 

パワー・オーバー・イーサネット（PoE+ 

IEEE 802.3at-2009 タイプ 2）： 

48V、0～6A、25.5W 

USB電源供給（15W）：5V、3A/9V、

1.67A/12V、1.25A 

USB電源供給（15W）：5V、3A/9V、

1.67A/12V、1.25A 

USB電源供給（15W）：5V、3A/9V、

1.67A/12V、1.25A 

SDK 
C（DLL）、C++、Pythonラッパー、

Matlabラッパー 

C（DLL）、C++、Pythonラッパー、

Matlabラッパー 

C（DLL）、C++、Pythonラッパー、

Matlabラッパー 

C（DLL）、C++、Pythonラッパー、Matlab

ラッパー 

C（DLL）、C++、Pythonラッパー、Matlab

ラッパー 

マーカーあたりの最大フ

ィデューシャル数 
6 6 

USB：6 

BTLE：4 

USB：6 

BTLE：4 

USB：6 

BTLE：4 

同時使用可能な最大マー

カー数 
ほぼ無制限 ほぼ無制限 USB：ほぼ無制限、BTLE：4 USB：ほぼ無制限、BTLE：4 

USB：6 

BTLE：4 

インターフェース 
ギガビットイーサネット 1000BASE-T（

IEEE 802.3ab） 

ギガビットイーサネット 1000BASE-T（

IEEE 802.3ab） 

USB 3.0 Type C SuperSpeedおよびBTLE

低エネルギー 

USB 3.0 Type C SuperSpeedおよびBTLE低

エネルギー 

USB 3.0 Type C SuperSpeedおよびBTLE低

エネルギー 

 

 


